
 
 
 

Załącznik nr 2 do SIWZ 
 

Projekt pn.: Lokalne Centrum Nauki Metalowe Inspiracje  
współfinansowany przez Unię Europejską ze środków Europejskiego Funduszu Rozwoju Regionalnego w ramach Regionalnego Programu Operacyjnego Województwa Zachodniopomorskiego 2014-2020  

Oś Priorytetowa 9 Infrastruktura publiczna 
 Działanie 9.7 Ośrodki popularyzujące naukę w ramach Kontraktów Samorządowych 

Dostawa wyposażenia laboratoriów Lokalnego Centrum Nauki 
Opis przedmiotu zamówienia w zakresie części 1 - PRACOWNIA KLOCKÓW EDUKACYJNYCH 

Część 
zamówienia 

/pozycja 
Pracowania/ urządzenie Opis i minimalne parametry Kod CPV Ilość sztuk/ zestawów 

I. 1 Pracowania robotyki 
 
Zestawy konstrukcyjne 
  

Zestawy  konstrukcyjne w następującej konfiguracji:  
Liczba części w zestawie: min 1300 
 
Części elektroniczne: 
 
 Sterownik robota: 
- Procesor min. 32 bit, 300 MHz ARM9 lub odpowiednik; 
-  min. 64 MB RAM, min. 16 MB pamięci Flash; 
- Możliwość pracy na bateriach / akumulatorach AA lub z wykorzystaniem dedykowanego 
akumulatora, 
- min. 4 porty do podłączenia efektorów; 
- min. 4 porty do podłączenia czujników (częstotliwość pracy – min. 1000 próbek na sekundę); 
- ekran monochromatyczny, rozdzielczość min.  178x128 px, zabezpieczony przed uszkodzeniem 
- wbudowany głośnik; 
- wbudowana klawiatura podświetlana (min. 6 przycisków, 3 kolory) do pracy bez wykorzystania 
komputera; 
- wbudowany obrazkowy język programowania do tworzenia prostych aplikacji (maks. długość 
programu: 16 bloków, możliwość zapętlenia programu); 
- wbudowany program do akwizycji i wizualizacji danych pomiarowych z podłączonych czujników; 
-  oprogramowanie układowe na licencji otwartej, możliwość wczytania własnego oprogramowania 
układowego; 
- port USB do połączenia z komputerem lub z innym sterownikiem, 
- port USB do podłączenia karty WiFi, pamięci USB (do 32 GB) lub kolejnego sterownika; 
- wbudowany czytnik kart microSD (do 32 GB); 
- możliwość pracy kilku sterowników w trybie kaskadowym – do 4 sterowników; 
- mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotorów i czujników; 
- możliwość programowania sterownika w języku graficznym dedykowanym, w języku JAVA, C, 
PYTHON, microPython, assembler i innych oraz z poziomu środowisk LabView i Simulink; 
 
• Serwomotor duży – dwie sztuki; 
- dokładność pozycjonowania do 1 stopnia 

Pomoce dydaktyczne: 
39162100-6 

8 zestawów 
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- 160 - 170 obr./min 
-moment obrotowy: 0.21 N*m 
- moment trzymający: 0.42 N*m 
- waga: max. 80 g 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
 
• Serwomotor średni 
- dokładność pozycjonowania do 1 stopnia 
-  240-250 obr./min 
- moment obrotowy: 0.08 N*m 
-  moment trzymający: 0.12 N*m 
- waga: max. 40g 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
 
• Ultradźwiękowy czujnik odległości 
-zasięg od 3 do 250 cm, 
- dokładność pomiaru do +/- 1 cm 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
-  tryby pracy (pomiar, wykrywanie innych czujników) sygnalizowane podświetleniem 
 
• Czujnik dotyku –  2 szt. 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
• Czujnik żyroskopowy 
- pomiar kąta obrotu z dokładnością +/- 3 st. 
- tryb pracy żyroskopu z prędkością do 440 st./s 
- częstotliwość próbkowania: przynajmniej 1 kHz, lub szybciej 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
• Czujnik koloru / światła 
- rozpoznawanie 8 kolorów 
-  3 tryby pracy: pomiar światła odbitego (kolor czerwony), rozpoznawanie kolorów, pomiar natężenia 
światła otoczenia 
- częstotliwość próbkowania: przynajmniej 1 kHz 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
• Akumulator litowo-jonowy 
- pojemność przynajmniej 2050 mAh 
- możliwość ładowania bez wyciągania z robota 
• Ładowarka dedykowana do akumulatora z zestawu bazowego. 
Ładowarka powinna umożliwić skuteczne ładowanie robota w trakcie jego pracy. Czas ładowania 
akumulatora do poziomu 100% nie może przekroczyć czterech godzin przy ładowaniu całkowicie 
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wyczerpanego akumulatora w wyłączonym robocie. Ładowarka powinna być odporna na stan zwarcia, 
być urządzeniem o (minimum) II klasie ochronności z izolacją podwójną, powinna posiadać wyraźne 
oznaczenia parametrów We/Wy zasilania, oznaczenie modelu oraz oznaczenie CE. Ładowarka 
powinna spełniać zapisy normy EN/IEC 61558-2-7 (Wymagania szczegółowe i badania dotyczące 
transformatorów i zasilaczy do zabawek). Minimum 1 ładowarka na każde dwa zestawy robota. 
 
Części konstrukcyjne: 
elementy modułowe gąsienic, koła zębate (minimum 9 różnych typów), koła  
z oponami (minimum 5 rozmiarów), zębatki, belki konstrukcyjne proste (minimum 7 różnych długości), 
elementy łączące, osie krzyżowe (minimum 12 różnych konfiguracji długości), pełniąca funkcję koła 
kastora kulka podporowa z gniazdem, belkikonstrukcyjne kątowe (minimum 6 różnych konfiguracji), 
cięgna, możliwość zbudowania przekładni ślimakowej, układu różnicowego, przekładni pasowej, 
modelu samochodowego układu kierowniczego. 
Możliwość montażu robota bez wykorzystywania narzędzi. 
Zestaw w dwóch dedykowanych skrzynkach plastikowych z przegrodami do sortowania części, 
konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 
Zestaw zawiera min. 7 kabli do łączenia silników i czujników ze sterownikiem oraz kabel USB do 
połączenia sterownika z komputerem. 
Dedykowane instrukcje budowy różnych typów robotów: wahadło odwrócone, robot mobilny, ramię z 
końcówką roboczą, model taśmy sortownika, manipulator, robot kroczący, robot z napędem kołowym, 
robot z napędem gąsienicowym, model linii produkcyjnej. 
 
Możliwości dołączonego programowania graficznego: 
• moduł programowania w języku opartym na Scratch 
• licencja wielostanowiskowa edukacyjna 
• kompatybilne ze środowiskiem Windows (Win 10 i nowsze), Mac OS X 
• wersja uproszczona dla systemów iOS (iPady) oraz Chromium 
Materiały dydaktyczne: 
• ponad 40 samouczków pokazujących działanie robota w różnych konfiguracjach 
• min. 10 instrukcji gotowych robotów z przykładowymi programami; 
• min. 15 otwartych projektów konstrukcyjno – programistycznych z przykładowymi rozwiązaniami; 
• Integracja z oprogramowaniem dedykowanym dla robota; 
• elektroniczna wersja podręcznika metodycznego dla nauczycieli (wersja polska); 
• podręcznik dla nauczycieli do nauki programowania graficznego (wersja polska); 
• podręcznik dla nauczycielu do nauki programowania w języku tekstowym microPython (wersja 
polska). 
 
Zestaw turniejowy – 1 szt. 
• min. 1 418 elementów do budowy obiektów z którymi roboty wchodzą w interakcję; 
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• elementy konstrukcyjne kompatybilne z zestawem bazowym robota; 
• 3 rożne maty do ćwiczeń wprowadzających: wymiary min. 114 x 78,5 cm, nadruki: linijka cm/cale, 
pola kolorystyczne, czarna linia do śledzenia, kątomierz, tor w kształcie elipsy, kwadratu i trójkąta; 
• 1 duża mata do ćwiczeń konstrukcyjno – programistycznych: wymiary: min. 114x202 cm, kolorowe 
pola do umieszczania obiektów, rzepy samoprzylepne do mocowania obiektów; 
•min. 10 scenariuszy lekcji wprowadzających; 
• min 7 scenariuszy ćwiczeń konstrukcyjno – programistycznych – tematyka związana z eksploracją 
Układu Słonecznego; 
• min 3 scenariusze projektów badawczych – tematyka związana z eksploracją Układu Słonecznego; 
• przykładowe rozwiązania z instrukcjami i gotowymi programami dla robota; 
• Integracja z oprogramowaniem dedykowanym dla robota; 
• elektroniczna wersja podręcznika metodycznego dla nauczycieli; 
• instrukcje budowy obiektów interaktywnych wykorzystywanych w ćwiczeniach; 
• ćwiczenia wykonalne przy użyciu zestawu bazowego robota. 

I. 2 Pracownia fizyczno – 
robotyczna 
 
Zestawy konstrukcyjne 

Zestawy konstrukcyjne w następującej konfiguracji: 
Liczba części w zestawie: min. 528 + 108 zapasowych części zamiennych w osobnym worku 
 
Części elektroniczne: 
 
• Sterownik robota: 
- Procesor min. 32 bit, 100 MHz M4 320kB RAM, 1M pamięci Flash; 
-  min. 32 MB pamięci na programy i pliki; 
-  zasilanie przy pomocy dedykowanego akumulatora 2100mAh / 7,3 V (ładowanie w sterowniku przy 
użyciu kabla microUSB, diodowy wskaźnik naładowania, demontowalny bez użycia narzędzi); 
- 6 portów do podłączenia efektorów i czujników, praca z szybkością 100 Hz  
(w tym 2 porty “high speed” 115 kbps); 
- programowalny wyświetlacz diodowy matrycowy 5 x 5; 
-  wbudowany głośnik (jakość dźwięku 12 bit / 16KHz mono); 
- interfejs 3-przyciskowy (włączenie/wyłączenie sterownika, nawigacja po wewnętrznym menu, 
programowalne podświetlenie RGB włącznika); 
- oprogramowanie układowe oparte o język MicroPython; 
-  port microUSB do połączenia z komputerem i ładowania akumulatora; 
-  kabel microUSB - USB A w zestawie; 
- mechanizm automatycznego wykrywania dedykowanych serwomotorów i czujników (odpowiednik 
Plug&Play); 
- wbudowany sensor żyroskopowy (6 osi) - akcelerometr 3-osiowy, żyroskop 3-osiowy, możliwość 
rozpoznawania gestów. 
- Komunikacja USB lub BT; 
- praca w trybach BT 4.2 BTC i 4.2 BLE (Low-energy); 

Pomoce dydaktyczne: 
39162100-6 
 

8 kpl 
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- dedykowany przycisk do uruchamiania/wyłączania komunikacji BT z podświetleniem komunikującym 
stan (włączony/wyłączony, podłączony, brak zasięgu). 
 
• Serwomotor duży – 1 sztuka 
-  maks prędkość obrotowa: 175 obr./min +/- 15%; 
-  napięcie pracy: 5-9V; 
- parametry: 0 Ncm / 175 RPM / 135 mA; 8 Ncm / 135 RPM / 430 mA; 25 Ncm / 0 RPM / 1400 mA (dla 
napięcia 7,2 V); 
-  aktualizacja położenia / prędkości obrotowej: 100 Hz +/- 5%; 
- dokładność pozycjonowania i pomiaru ≤ +/- 3 stopnie; 
- dostęp do wału po obu stronach obudowy; 
- otwory konstrukcyjne na wale i na wszystkich ścianach obudowy; 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; 
- możliwość jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika prędkości i czujnika kąta obrotu; 
-  długość przewodu: 250 mm +/- 5%. 
 
• Serwomotor średni – 2 szt. 
- maks prędkość obrotowa: 185 obr./min +/- 15%; 
- napięcie pracy: 5-9V; 
-  parametry: 0 Ncm / 185 RPM / 110 mA; 3,5 Ncm / 135 RPM / 280 mA; 18 Ncm / 0 RPM / 800 mA 
(dla napięcia 7,2 V); 
- aktualizacja położenia / prędkości obrotowej: 100 Hz +/- 5%; 
- dokładność pozycjonowania i pomiaru ≤ +/- 3 stopnie; 
- dostęp do wału po obu stronach obudowy; 
- otwory konstrukcyjne na wale i na czterech ścianach obudowy; 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; 
- możliwość jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika prędkości i czujnika kąta obrotu; 
- długość przewodu: 250 mm +/- 5%. 
 
• Ultradźwiękowy czujnik odległości 
- zasięg od 50 do 2000 mm (dokładność pomiaru do +/- 15 mm); 
- pomiar “szybki”: zasięg 50-300 mm (dokładność pomiaru +/- 15 mm); 
- pole widzenia: ok. 35 stopni; 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota; 
- programowalne podświetlenie 4-segmentowe, LED, kolor biały (4000K), programowana jasność: 100 
poziomów; 
-  możliwość demontażu tylnej części czujnika pozwala na dostęp do użytej magistrali danych i 
tworzenie np. własnych czujników; 
- długość przewodu: 250 mm +/- 15%; 
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• Czujnik dotyku / siły nacisku 
-  Tryb pracy “dotyk” - aktywacja w zakresie 0-2 mm, minimalna siła aktywacji 0,5-1,0 N (+/- 10%), 
wykrywanie “gestów” (pojedyncze dotknięcie, szybkie dotknięcie, stały nacisk) 
-  Tryb pracy “nacisk”: aktywacja w zakresie 2-8 mm, siła 2,5-10 N, pomiar z dokładnością +/- 0,65N 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
- długość przewodu: 250 mm 
 
• Czujnik koloru / światła 
-  tryb rozpoznawania kolorów (biały / niebieski / czarny / zielony / żółty / czerwony / błękit / jasny 
fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie firmware); 
- tryb: pomiar światła odbitego: 0-100% (wbudowane podświetlenie) 
- tryb: pomiar natężenia światła otoczenia 0-100% 
-  możliwość pracy jako biała lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomów jasności, kolor biały 
4000K lub równoważne) 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
- długość przewodu: 250 mm 
 
Części konstrukcyjne: 
Koła zębate (minimum 4 rozmiary), koła z oponami (minimum 3 komplety o różnych rozmiarach), 
zębatki, belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości, kulka podporowa 
pełniąca funkcję koła kastora z dedykowanym gniazdem. Płytki i ramki konstrukcyjne z otworami 
montażowymi na wszystkich ścianach (min 5 różnych rozmiarów). Montaż nie wymaga korzystania z 
narzędzi. 
Zestaw bazowy w dedykowanej skrzynce plastikowej z dwiema tackami do sortowania części, 
konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. W 
pakiecie naklejki do oznakowania przegródek na tackach oraz oznakowanie elementów zestawu 
bazowego. Kartonowa wkładka z listą wszystkich elementów z propozycją sortowania oraz szablonem 
ułatwiającym mierzenie części. 
 
Programowanie 
Dedykowane środowisko graficzne w polskiej wersji językowej, oparte na języku Scratch, ze 
zintegrowanymi materiałami dydaktycznymi: 
• Samouczek ułatwiający rozpoczęcie pracy z zestawem (min trzy ćwiczenia + 5 scenariuszy lekcji)  
• 26 pełnowymiarowych scenariuszy lekcji (w czterech modułach) 
• 28 instrukcji budowy różnych urządzeń i elementów 
• narzędzia samooceny dla uczniów 
W aplikacji moduły dodatkowe, zwiększające możliwości programowania robota: 
• pogoda (wymaga dostępu do sieci Internet) 
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• silniki 
• ruch 
• muzyka 
Aplikacja kompatybilna z: 
• środowisko Win10 (wersja 1803 lub nowsza) 
• macOS (10.14 lub nowszy) 
• iOS 11 lub nowszy 
• Android 7.0 lub nowszy 
• Chromebook z Android 7.0 lub nowszym (dostęp do Google Play) 
Do działania wymagane: BT 4.0 oraz 4GB RAM (3GB dla Andorida), minimum 8’’ ekran (android), 
szczegóły na stronie producenta. 
 
Zestawy konstrukcyjne dodatkowe w następującej konfiguracji – 4 zestawy 
Liczba części w zestawie: min. 603 
Części elektroniczne: 
• Serwomotor duży – jedna sztuka 
- maks prędkość obrotowa: 175 obr./min +/- 15% 
- napięcie pracy: 5-9V 
- parametry: 0 Ncm / 175 RPM / 135 mA; 8 Ncm / 135 RPM / 430 mA; 25 Ncm / 0 RPM / 1400 mA (dla 
napięcia 7,2 V); 
- aktualizacja położenia / prędkości obrotowej: 100 Hz 
- dokładność pozycjonowania i pomiaru ≤ +/- 3 stopnie 
- dostęp do wału po obu stronach obudowy 
- otwory konstrukcyjne na wale i na wszystkich ścianach obudowy 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
- możliwość jednoczesnej pracy w trybie silnika, czujnika prędkości i czujnika kąta obrotu 
- długość przewodu: 250 mm 
• Czujnik koloru / światła 
-tryb rozpoznawania kolorów (biały / niebieski / czarny / zielony / żółty / czerwony / błękit / jasny 
fiolet / brak obiektu) lub w trybie RGB / HSV (wsparcie na poziomie firmware) 
- tryb: pomiar światła odbitego: 0-100% (wbudowane podświetlenie) 
- tryb: pomiar natężenia światła otoczenia 0-100% 
- możliwość pracy jako biała lampka LED (3 sterowane diody, 100 poziomów jasności, kolor biały 
4000K) 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
- długość przewodu: 250 mm 
 
Części konstrukcyjne: 
koła zębate (minimum 9 różnych rodzajów), koła z oponami - 2 szt. (średnica 88 mm), zębatki (w tym 
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min. 8 zębatek łukowych), belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości 
(min. 9 różnych rodzajów), kulka podporowa pełniąca funkcję koła kastora z dedykowanym gniazdem. 
Płytki i ramki konstrukcyjne z otworami montażowymi na wszystkich ścianach (min 5 różnych 
rozmiarów). Montaż nie wymaga korzystania z narzędzi. 
Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z tacką do sortowania części, konstrukcja pokrywy 
(specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 

I. 3 Robotyka i przyroda  
 
Pracownia przyrodniczo-
robotyczna 
 

Zestawy konstrukcyjne z zasilaniem – 8 zestawów 
Liczba części w zestawie: min. 280 
 
Części elektroniczne: 
 
• Sterownik robota: 
- dwa porty do urządzeń aktywnych 
- komunikacja poprzez interface BT 4.0 LE 
- zasilanie: 2 x baterie / akumulatory AA lub dedykowany akumulator 
 
• Silnik elektryczny: 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
 
• Czujnik podczerwony ruchu / odległości 
- zasięg: min 20 cm 
- rozpoznawanie zdarzeń – zbliżanie / oddalanie 
- mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
 
• Czujnik wychylenia 
- praca w 2 osiach: lewo-prawo, góra-dół 
-  wykrywanie stanu neutralnego 
-  wykrywanie stanu „potrząśnięcia” 
-  mechanizm automatycznego wykrywania przez sterownik robota 
 
• Dedykowany akumulator do sterownika robota 
- Akumulator litowo-jonowy 
- pojemność przynajmniej 900 mAh 
-  możliwość ładowania bez wyciągania z robota 
 
• Ładowarka do akumulatora 
Dedykowana ładowarka do akumulatora. Ładowarka powinna umożliwić skuteczne ładowanie robota 
w trakcie jego pracy. Czas ładowania akumulatora do poziomu 100% nie może przekroczyć trzech 
godzin przy ładowaniu całkowicie wyczerpanego akumulatora w wyłączonym robocie. Ładowarka 
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powinna być odporna na stan zwarcia, być urządzeniem o (minimum) II klasie ochronności z izolacją 
podwójną, powinna posiadać wyraźne oznaczenia parametrów We/Wy zasilania, oznaczenie modelu 
oraz oznaczenie CE. Ładowarka powinna spełniać zapisy normy EN/IEC 61558-2-7 (Wymagania 
szczegółowe i badania dotyczące transformatorów i zasilaczy do zabawek). Minimum 1 ładowarka na 
każde dwa zestawy robota. 
 
Części konstrukcyjne: 
elementy modułowe, koła zębate (min. 5 rozmiarów), koła z oponami (minimum 3 rozmiary), zębatki, 
belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości (minimum 7 różnych typów i 
długości). 
 
Możliwości dołączonego programowania graficznego: 
 
Moduł programowania 
 
• zintegrowane narzędzie dokumentowania pracy 
• polski podręcznik pokazujący korelację zaproponowanych ćwiczeń z Podstawą Programową dla I i II 
etapu edukacyjnego – min. 17 gotowych scenariuszy zajęć). 
• kompatybilne ze środowiskiem Windows (Win 10 i nowsze), Chromium, Mac OS X oraz tabletami iOS 
(minimum iPad 3 lub iPad mini 2) i Android. 
• Dedykowane instrukcje budowy różnych typów robotów: minimum 17 różnych konstrukcji. 
Możliwość programowania sterownika w języku graficznym dedykowanym, w języku Scratch i innych. 
 

I. 4 Pracownia Maszyn i 
Mechanizmów + 
Pneumatyka 
 

Liczba części w zestawie: min 396 
 
Części elektroniczne:  
• Silnik elektryczny  
• Pojemnik na baterie (6 x AA) z włącznikiem 3-stanowym  
• Przedłużacz min. 20 cm do połączenia silnika z pojemnikiem na baterie. 
Części konstrukcyjne: 
elementy modułowe, koła zębate (min. 10 różnych typów), koła z oponami (minimum 3 rozmiary), 
zębatki, belki konstrukcyjne, elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości (min. 9 różnych 
typów), mimośrody, sznurek dł. min. 200 cm, paski gumowe (min. 3 różne rozmiary), ślizgi, elementy 
elastyczne do wykorzystania np. jako żagle, tarcze pomiarowe, łopaty wiatraka 
Wydrukowane dedykowane instrukcje budowy: minimum 25 różnych konstrukcji pokazujących 
działanie zasad mechaniki (w języku polskim). 
Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania części, konstrukcja pokrywy 
(specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 
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I. 5 Pracownia Maszyny 
Proste 
 

Liczba części w zestawie: minimum 204 
 
Części konstrukcyjne: 
 elementy modułowe, koła zębate (min. 4 rozmiary), koła z oponami, zębatki, belki konstrukcyjne, 
elementy łączące, osie krzyżowe o różnej długości, sznurek dł. min. 10 cm, paski gumowe, ślizgi. 
 
Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej z przegrodami do sortowania części, konstrukcja pokrywy 
(specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 
 
Wydrukowane dedykowane instrukcje budowy: minimum 16 podstawowych modeli, 4 główne modele 
ze scenariuszami lekcji + 4 scenariusze otwarte ( w j. polskim). 
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I. 6 PRZEDSZKOLE – Rozwój 

kompetencji 

społecznych 

 

Zestaw kreatywny – 4 szt. 

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 3-5 lat służących do rozbudzania 

kreatywności. Co najmniej 160 elementów konstrukcyjnych, w postaci kolorowych klocków; 6 

dwustronnych kart konstrukcji/inspiracji dla dzieci; dodatkowe materiały edukacyjne: karta 

aktywności z pomysłami na zajęcia. Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączona 

skrzynka plastikowa, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku 

skrzynek na sobie. 

Zestaw „Emocje” – 3 szt. 

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 3-5 lat - umożliwiający 

przedstawienie emocji. Co najmniej 188 elementów konstrukcyjnych, zawierających unikatowe klocki 

pozwalające na budowanie konstrukcji służących do wyrażania emocji; 8 dwustronnych kart inspiracji; 

podręcznik dla nauczyciela w wersji elektronicznej w języku polskim z co najmniej 12 scenariuszami 

lekcji; karta z ćwiczeniami wprowadzającymi; filmy instruktażowe dla nauczyciela (online). 

Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączona skrzynka plastikowa, konstrukcja pokrywy 

(specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 

Zestaw ludziki – 2 szt. 

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 2-6 lat; umożliwia poznanie różnych 

zawodów, osób wchodzących w skład rodziny, społeczności. Co najmniej 44 elementów, w tym: 26 

figurek ludzi, narzędzia, wózek inwalidzki; 4 dwustronne karty inspiracji; karta z ćwiczeniami 

wprowadzającymi (minimum 5 pomysłów). Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. 

Dołączona skrzynka plastikowa, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne 
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ustawianie kilku skrzynek na sobie. 

Zestaw Mój świat XL – 1 szt.  

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku od 2 lat -umożliwiający 

wprowadzenie zagadnień umiejętności społecznych i pogłębianie wiedzy na temat otaczającego 

świata. Co najmniej 480 elementów konstrukcyjnych w tym kolorowe klocki, okna, drzwi, ludziki; 10 

dwustronnych kart inspiracji z 20 modelami do zbudowania; karta z ćwiczeniami wprowadzającymi; co 

najmniej 6 scenariuszy lekcji; Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączona dwie 

skrzynki plastikowe, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku 

skrzynek na sobie. 

 

I. 7 PRZEDSZKOLE 

Pracownia Rozwój 

Techniczny  

 

 

Liczba części w zestawie: min. 204 

 

Maszyny proste – 6 szt. 

Części konstrukcyjne: 

Elementy modułowe, koła zębate (min. 3 rodzaje), koła z oponami, belki konstrukcyjne, elementy 

łączące, osie krzyżowe o różnej długości, sznurek dł. min. 10 cm, paski gumowe. 

Zestaw w dedykowanej skrzynce plastikowej, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia 

stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 8 kart inspiracji z modelami podstawowymi, min 12 

scenariuszy zajęć w dedykowanym podręczniku nauczyciela (wersja elektroniczna w języku polskim). 

 

Zestaw Park rozrywki – 2 szt.   

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 3-5 lat objaśniający zagadnienia 

przyrodnicze, techniczne, konstrukcyjne, matematyczne w postaci modelu parku edukacyjnego 

techniczno-matematycznego. Co najmniej 295 elementów konstrukcyjnych, w tym koła zębate, tory, 

rolki, łodzie oraz figurki postaci; co najmniej 8 dwustronnych kart inspiracji z min 16 modelami do 

zbudowania; podręcznik dla nauczyciela w wersji elektronicznej w języku polskim z co najmniej 6 

scenariuszami lekcji; karta z ćwiczeniami wprowadzającymi (minimum 5 pomysłów); filmy z 

inspiracjami dla nauczyciela (online); materiały dodatkowe dla nauczycieli (wersja elektroniczna) - 

minimum trzy scenariusze otwarte; Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączone dwie 

skrzynki plastikowe mieszczące zestaw, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia 

stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 

 

Zestaw Maszyny techniczne – 2 szt. 

Zestaw konstrukcyjny klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 3-6 lat, umożliwiający wprowadzenie 
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podstawowych umiejętności konstrukcyjnych. Co najmniej 95 elementów konstrukcyjnych, w tym 4 

wkrętaki, gąsienice, koła, możliwość zbudowania modeli maszyn budowlanych; 6 dwustronnych kart 

inspiracji, karta z ćwiczeniami wprowadzającymi (minimum 5 pomysłów); podręcznik dla nauczyciela w 

wersji elektronicznej w języku polskim z co najmniej 8 scenariuszami lekcji; Opakowanie w formie 

plastikowej skrzyni z pokrywą. Pokrywa umożliwiająca ustawienie skrzynek na sobie. 

 

I. 8 PRZEDSZKOLE – 
Matematyka i Myślenie 
Komputacyjne 

Zestaw kreatywny – 2 szt. 

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 3-5 lat służących do rozbudzania 

kreatywności. Co najmniej 160 elementów konstrukcyjnych, w postaci kolorowych klocków; 6 

dwustronnych kart konstrukcji/inspiracji dla dzieci; dodatkowe materiały edukacyjne w j. polskim: 

karta aktywności z pomysłami na zajęcia. Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączona 

skrzynka plastikowa, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku 

skrzynek na sobie. 

Zestaw Pociąg – 2 szt. 

Zestaw konstrukcyjnych klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku 2 – 5 umożliwiający wprowadzenie 

dzieciom koncepcji kodowania w tym pojęć sekwencji, pętli, instrukcji warunkowych w formie zabawy. 

Co najmniej 234 elementy konstrukcyjne w tym pociąg/platforma z silnikiem i czujnikiem koloru 

kompatybilnym z 5 kolorowymi płytkami, tory, 2 zwrotnice, 6 dwustronnych kart inspiracji, karta z 

ćwiczeniami wprowadzającymi (minimum 5 pomysłów); podręcznik dla nauczyciela w wersji 

elektronicznej w języku polskim z co najmniej 8 scenariuszami lekcji; filmy z inspiracjami dla 

nauczyciela (online); dostępna dedykowana aplikacja mobilna dla zastosowań edukacyjnych 

rozszerzająca możliwości edukacyjne. Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączone 

dwie skrzynki plastikowe mieszczące zestaw, konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia 

stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 

Zestaw Rury – 2 szt. 

Zestaw konstrukcyjny klocków edukacyjnych dla dzieci w wieku od 3-6 lat; umożliwiający 

konstruowanie torów rurowych dla piłek. Co najmniej 150 elementów konstrukcyjnych, w tym 

minimum: 36 elementy do składania modułowych rur; 5 piłek; 2 podkłady do tworzenia większych 

konstrukcji, 6 dwustronnych karty inspiracji; karta z ćwiczeniami wprowadzającymi (minimum 5 

pomysłów). Opakowanie kartonowe z informacją o zestawie. Dołączona skrzynka plastikowa, 

konstrukcja pokrywy (specjalne zagłębienia) umożliwia stabilne ustawianie kilku skrzynek na sobie. 
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I. 9 Pakiet szkoleń 

wdrożeniowych  

Minimum 6 dni szkoleń po 8 godzin lekcyjnych obejmujących warsztaty z metodyki i wykorzystania 

zakupionych rozwiązań do pracy z dziećmi i młodzieżą.  
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W ramach szkoleń uczestnicy:  

• zdobędą kompetencje związane z obsługą konkretnych zestawów (budowanie, programowanie, …), 

• nauczą się zarządzać pracownią (sortowanie, utrzymanie porządku, formy pracy z dziećmi, …), 

• zapoznają się z aktywizującymi metodami pracy – metoda projektu, burza mózgów,  

• nauczą się wykorzystywać gotowe scenariusze przygotowane przez producenta komponentów 

pracowni,  

• nauczą się tworzyć własne scenariusze zajęć, 

• otrzymają zestawy klocków warsztatowych wykorzystywane podczas zajęć. 

 

Po każdym szkoleniu uczestnicy otrzymają imienne certyfikaty uczestnictwa wystawione przez 

certyfikowanych trenerów producenta wybranych w przetargu rozwiązań 

 

  


