OPIS TECHNICZNY

do projektu czasowej organizacji ruchu
przebudowy drogi powiatowej
m. Stgczno — Nakielno.

|. Podstawa opracowania.

3.

4.

5.

6.

1. Projekt budowlany przebudowy drogi powiatowej nra&tno — Nakielno.
2.

Rozporadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Westnznych i Administracji w sprawie znakéw

i sygnatow drogowych ( Dz. U. nr 170/2002 poz. 339

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdjotv warunkéw zarglzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym a@deeniem (Dz. U. Nr 177/2003 poz. 1729).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdfotvwarunkow technicznych dla znakéw

i sygnatéw drogowych oraz wdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach (Dz. U. Nr 220/2003 poz. 2181 -gzahiki 1, 2, 3, 4).

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne - Dz. U. Nr 43/1999 poz. 430.

Plan sytuacyjno — wysokoiowy w skali 1:500.

Il. Charakterystyka droqi.

1.

V.

Charakterystyka ruchu.
Ruch drogowy jest ruchem lokalnym — brak pomiarchu.

Charakterystyka robot.

Na omawianych ulicacheda wykonywane nagpujace roboty:

a. roboty ziemne — wykopy i nasypy, plantowanie poaténi;
b. ustawienie krawznikow i obrzey betonowych;

c. wykonanie nawierzchni;

d. wykonczeniowe.

Zasady prowadzenia robot.

1. Czs¢ ogolna.

Zabezpieczenie i oznakowanie rob6t prowadzonychasiepdrogowym powinno zapewriezpie-

czenstwo uczestnikom ruchu drogowego oraz osobom wyjkogm te roboty.
Oprocz znakdéw drogowych i wdzen bezpieczastwa ruchu, okrdonych w instrukcji o znakach drogo-
wych pionowych, do oznakowania i zabezpieczeniatrstosuje si dodatkowo:

- taSmy ostrzegawcze (stosowdo wygradzania miejsc robot znajgicych s¢ poza jezdri w miej-
scach nie przeznaczonych do ruchu i postoju pojazitéaz ruchu pieszych),
- tablice kierujce,
- pachotki drogowe,
- $wiatla ostrzegawcze.
Urzadzenia bezpiecistwa ruchu gyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robddrodze

powinny by dobrze widoczne zaréwno w dijgak i w nocy oraz utrzymane w najgym stanie przez
okres trwania robo6t. Dla uwrdzen bezpieczastwa ruchu stosujecsodpowiednio barwy: biat czerwon,
7zOMa i czarny. Jezeli urzadzenia te zawierajelementy odblaskowe, powinnydgne w ksztalcie kota

lub prostolgta i widoczne w okresie od zmroku éwitu z odlegtdci co najmniej 150 m, przyswietle-
niu ich swiattami drogowymi.

W przypadku ograniczonej widoczu nalezy stosowa $wiatta ostrzegawczewiatta te przy nor-

malnej przejrzysteci powietrza powinny bywidoczne z odlegkei co najmniej 250 m oraz zapélsi¢ i
gasn¢ z czstotliwoscia 90 + 30 cykli na minut o podziale cyklu 1:1Swiatta ostrzegawcze o barwie
zOHej stosuje si w przypadku zwzenia skrajni drogi, a o barwie czerwonej w przypadlamknécia
drogi.



V.
1.

2.

Na wygrodzeniach ustawionych w poprzek jeZdviatla ostrzegawcze powinny byozmieszczone
w taki sposob, aby wyznaczaly szerékezdni wyhczonej z ruchu. Jeli szeroké¢ ta przekracza
3,00 m, to naley stosowa swiatto dodatkowe w taki sposob, aby agist miedzy swiattami nie przekra-
czaly 2,00 m. Mog by¢ one zamocowane zaréwno na wygrodzeniach, jakpdsezdnio nad nimi, jed-
nak nie wyej niz 0,1 m od goérnej kragdzi zapory lub tablicy kierggej, pachotka. Konstrukcja stoja-
kow wzytych do urzdzen bezpieczastwa ruchu powinna zapewndiéch stabilng¢. Osoby wykonujce
czynnaci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny bfprane w odzieostrzegawcz o barwie
pomaraczowej. Zaleca giwyposaenie odziey w elementy odblaskowe o barwiéltej lub pomara-
czowej ulatwiajcej spostrzeganie przez kiegeych pojazdami.

. Oznakowanie i zabezpieczenie rob6t prowadzonych pez wykhczenie casci powierzchni

jezdni z ruchu.

Oznakowanie naly wykon& i ustawt zgodnie ze schematami oznakowania rob6t nr 121,113,
1.4, 1.5, 1.6. Do wykonania oznakowania robgy¢uznakéw drogowych yrupy znakow duzych.
Wzdhuwz prowadzonych robot, stosowtablice U-21a i U-21b do oznaczenia ograniczokegjsi. Tabli-
ce naley ustawt prostopadle do osi drogi w ogpaich nie wikszych nz 10 m w obszarze zabudowa-
nym i 20 m poza obszarem zabudowanym. Dolna égawablicy powinna znajdowasic na wysokéci
do 0,30 m mierg od poziomu jezdni. Roboty prowadzone w obszaatmidowanym i poza obszarem
zabudowanym, wymagajprowadzenia ograniczeniagpkosci. Oznakowanie robot na skeaywaniach
i tukach poziomych z wykorzystaniem schematu nrifl3l. Ruch drogowy w trakcie wykonywania ro-
bot kedzie sé odbywat przyr ecznym sterowaniu ruchem przez przeszkolonych pracomkéw.

Wykonawstwo znakéw drogowych.

Znaki drogowe pionowe zakupw firmie specjalizujcej st w produkcji znakow. Nale stosowa znaki
drogowe due z folia odblaskowy 1 typuposiadagce znak bezpiecastwa ,B”.
Znaki pionowe ustawizgodnie z omowionymi w niniejszym opisie zasadami.

VI. Zestawienie znakéw drogowych.

1. Znaki drogowe pionowe.

A-12b szt. 2 B-42 szt.2
A-12c szt. 2 U-3a szt. 3
A-14 szt. 3 U-3b szt. 3
A-30 szt. 3 U-3c szt. 1
B-25 szt.2 U-3d szt. 1
B-27 szt.2 U -20aszt. 3
B-33 szt. 2 (40 km/h) U-20bszt. 1
B-33 szt.3 (60 km/h) U-2laszt. 16
U-21b szt. 16

T-0 szt. 3 (UWAGA! Ruch wahadtowy
kierowany ecznie)

VII. Uwagi ko acowe.

1. W trakcie prowadzonych robot najezawsze zapewéidojscie i dojazd do kadej posesiji.

2.

Podczas rob6t na zjazdach do posesji wykonawcangawuzgodni ich termin z wiacicielami tych
poses;ji lub w ostateczéa umazliwi ¢ przejazd.

Ztotow, listopad 2011 r. Opracowat:

Jerzy Wéniewski
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