Schemat oznakowania i prowadzenia robot przy jednostronnym zajeciu jezdni dwukierunkowej dwupasowej
w obszarze zabudowanym V<60 km/h i poza obszarem zabudowanym VV>60 km/h

, 50 = 100 m dla V<60 km/h L, 20m max 150 m L, 20m 50 = 100 m dla V<60 km/h ,
‘ 150 — 300 m dla V>60 km/h 4 g 4 ’ 150 — 300 m dla V>60 km/h i _
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SCHEMAT DLA ROBOT:

— rozbiorkowych

— ustawienia kraweznikow
— wykonania nawierzchni

m/'n. 2, 75 m
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3:% § — min. 10 m dla V<60 km/h (obszar zabudowany)
>

— min. 20 m dla V>60 km/h (obszar niezabudowany)

UWAGA!

ODLEGLOSCI MIEDZY ZNAKAMI U-21a i U21b:

— max 10 m dla V<60 km/h (obszar zabudowany)

— max 20 m dla V>60 km/h (obszar niezabudowany)
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